imie i nazwisko

grupa dziekanska

DANE DO KOMPUTEROWEGO SPRAWDZENIA PRZE

KLADNI ZEBATEJ ¥

1. | Moc nominalna N [kW]:
2. | Odlegtosc¢ osi két (znormalizowana) a [mm]:
3. | Kat pochylenia linii zebow B[]
4. | Liczba zebow zebnika z,
5. | Liczba zebow kota Z,:
6. | Szerokos$c¢ wienca zebnika [mm]:
7. | Szerokos$c¢ wienca kofta [mm]:
8. | Predkosc obrotowa zebnika (wpisac liczbe) w [rad/s]:
9. | Wspotfczynnik wysokosci zebow 1
10. | Wspotczynnik wielkoSci luzu wierzchotkowego 0,25
11. | Wspotfczynnik obcigzenia dynamicznego (eksploatacji) K
12. | WytrzymatosSc¢ na zginanie zebnika O rim1 [MPa):
13. | Wytrzymato$c na zginanie kofa O rimz2 [IMPaJ:
14. | WytrzymatoSc na naciski zebnika O nim1 [IMPaJ:
15. | Wytrzymatos$¢ na naciski kofa O vimz [IMPA]J:
16. | Modut Younga zebnika E ., [MPa]:
17. | Modut Younga kota E, [MPa]:
18. | Wspofczynnik korekcji zebnika X4
19. | Modut normalny m , [mm]:
DANE DODATKOWE
20. | Wspotfczynnik korekcji kota X,
21. | Czotowy wskaznik przyporu €4
22. | Poskokowy wskaznik przyporu €
23. | Wspotfczynnik bezpieczenstwa na ztamanie dla zebnika S,
24. | Wspotfczynnik bezpieczenstwa na ztamanie dla kota S
25. | Wspotfczynnik bezpieczenstwa na naciski dla zebnika S
26. | Wspotfczynnik bezpieczenstwa na naciski dla kota S
27. | Sita miedzyzebna styczna (obwodowa) S, [N]:
28. | Sita miedzyzebna promieniowa S .., [N]:
29. | Sita miedzyzebna wzdtuzna (osiowa) S ... [N]:
30. | Bfad przetozenia Au [%]:
31. | Predko$¢ obrotowa zebnika n, [obr/min]:

*) Przed przystapieniem do komputerowego sprawdzenia nalezy wypetnié (dtugopisem) pola 1 + 31.

Kolejnosc danych w pliku *.d1 jest inna niz w formularzu danych.



RP
Tekst maszynowy
Kolejność danych w pliku *.d1 jest inna niż w formularzu danych.            


RP
Tekst maszynowy
(wpisać liczbę)


WYNIKI KOMPUTEROWEGO SPRAWDZENIA PARY KOt ZEBATYCH

PARAMETR OZNACZENIE ZEBNIK Koto JEDNOSTKA
Liczba zebow z,, —
Wspotczynnik korekcji X, —
Szerokosc wienca b,, mm
Srednica podziatowa d,, mm
Srednica stép d, mm
Srednica wierzchotkéw d.., mm
Wsp. bezp. na ztamanie Sri, —
Wsp. bezp. na naciski powierzchniowe Sy 2 —
WIELKOSCI POMIAROWE
Pomiar przez n zebow n,, —
Wartosc¢ pomiarowa m,, mm
WysokoSc¢ pomiarowa h,,, mm
Grubosc pomiarowa 9p1.2 mm
PARAMETR OZNACZENIE WARTOSC JEDNOSTKA
Modut normalny m, mm
Kat pochylenia linii zebéw B °
Odlegtosc osi kot a, mm
Czotowa liczba przyporu €q —
Poskokowa liczba przyporu € —
Prop. klasa doktadnosSci wykonania kot IT 10 —
SIitY MIEDZYZEBNE
Sita obwodowa mt N
Sita promieniowa S, N
Sita wzdtuzna mo N

NIEKTORE DANE TECHNICZNE*” DLA KOtA ZEBATEGO (lub ZEBNIKA )

Kierunek pochylenia linii zeba — lewy = prawy
Profil odniesienia PN-92/M-88503

Luz obwodowy (boczny) [mm] Jnmn =1T10 (dla a,)

Odchytki grubo$ci zeba [mm] gorna: dolna:

Odchytki wartosci pomiarowej  [mm] gorna: dolna:

Bicie dopuszczalne uzebienia [mm]

Odchytki odlegto$ci osi [mm] f,=+0,51T10 (dla a,) *

Klasa doktadnosci / Pole tolerancji 10/ D

Kat miedzy osiami 0°

¥ pysunek tablicy danych technicznych dostepny jest w internecie: rpakow.simr.pw.edu.pl/tab.dwg
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